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Cátedra/s Robótica y Sistemas de Control II

Títulos de grado

TTííttuulloo IInnssttiittuucciióónn
FFiinnaalliizzaacciióónn

Sí No Año

Ingeniero Electrónico U.T.N. Fac. Regional Bs. As. 1982

Títulos de postgrado

TTííttuulloo ddee ppoossttggrraaddoo IInnssttiittuucciióónn
FFiinnaalliizzaacciióónn

Sí No Año

Experiencia Laboral

Empresa Período Tareas

Experiencia Académica

Institución Cargo Dedicación

U.N.La M. Facultad de
Ingeniería

Profesor adjunto de Sistemas
de Control II.

Profesor adjunto interino de
Robótica.

Semiexclusiva

Semiexclusiva

U.B.A Facultad de Ingeniería

Ayudante de T.P. de Teoria de
Control I

Ayudante de T.P de Mecánica I

Simple

Simple



Universidad de Belgrano

Facultad de Ingeniería

Jefe de T.P. de Mecánica
Técnica

Simple

Trabajos de investigación

Título del proyecto Período

Certificaciones

Publicaciones

Título Año
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